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(57) Abstract: The invention relates to a method for detecting and tracking objects based on deep resolution images containing pixels 
of at least one object, captured over a period of time by al least one sensor for detecting electromagnetic radiation, in particular a 
laser scanner, in a detection zone of the sensor. According to said method the following steps are carried out in successive cycles: 
at least one current object outline is formed from the pixels of a current image; at least one object outline is predicted in the current 
cycle for objects in a preceding cycle, starting from the respective object outline that was assigned to the corresponding object in the 
previous cycle; and a current position is determined for at least one of the objects, from the current object outline and/or the speed 
of an object is determined from the current object outline and the object outline in a preceding cycle. 

(57) Zusammenfassung: Bei einem Verfahren zur Erkennung und Verfolgung von Objektcn auf der Basis von von wenigstens 
einem Sensor fur elektromagnetische Strahlung, insbesondere einem Laserscanner. in zeitlicher Folge erfassten, tiefenaufgelosten, 
Bildpunkte umfassenden Bildem von 
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wenigstens einem Gegenstand in einem Erfassungsbereich des Sensors werden in aufcinander folgenden Zyklen folgende Schritte 
ausgefuhrt: aus Bildpunkten eines aktuellen Bildes wird wenigstens eine aktuelle Objektkontur gebildet, fur Objekte in einem 
vorhergehenden Zyklus wird jeweils ausgehend von einer dem jeweiligen Objekt in dem vorhergehenden Zyklus zugeordneten 
Objektkontur wenigstens eine Objektkontur in dem aktuellen Zyklus pradiziert, fur wenigstens eines der Objekte werden aus der 
aktuellen Objekt kontur eine aktuelle Lage und/oder aus der aktuellen Objektkontur und der Objektkontur in einem vorhergehenden 
Zyklus eine Objektgeschwindigkeit ermittelt. 



